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Beim Heben von schweren Lasten mittels hy- 
draulischer Hebebocke zeigt es sich immer wieder, 
dafi die Bocke ontereinander, z.B. mftrfge un- 
gleicherReibungsvviderstande iti den Rohrleitungen, 

5 durch Schiefstellen der Kolben in den PreB- 
zylindern, ungleichmaBiges Ansaugen der Wasser- 
mengen durch die Pumpen sowie durch Undichtig- 
keitenan den Hebdxicken und R<*rleitungen, nicht 
gleichmaBig laufen. Infolgedessen karai sich die 

lo Last schiefstellen, oder es konnen starke Ver- 
formungen und grofiere Schaden eintreten, ganz 
abgesehen von. der hierdurch eatstehenden Unfall- 

gefahr. , 
Um diese Schwierigkeiten zu vermeiden, schlagt 

15 die Erfindung eine Anordnung vor, durch die ein 
crleichmaBiges Heben der gesamten Last dadurch 
erreicht wird, dafl der Antrieb der einzebien Hebe- 
bocke gesteuert wird durch ein System unterein- 
ander kommunizierender GefaBe, deren mit Eintritt 

20 der Schragl^e der Last geanderter Flussigkeite- 
stand uber geeignete Steuerorgane, z.B. uber 
Schwimmer, die einen elektrischen Stromkreis 
steuern, den Antrieb des jedem GefaB zugeordneten 
Hebebockes beeinflussen. ZweckmaBig ist es, urn. 

25 ein Ansprechea der Steuerung auf geringfugige 
unschadliche Schragstellungen der Last zu ver- 
meidfen, in die Steuerung ein Leerlaufglied einzu- 
schalten, dessen Leerlaufbereich veranderbar und 
der jeweils zuzulassenden Schragstellung der Last 

30 anpaBbar ist. 

Die Erfindung sei an Hand der /eichnung 
(Abb. I und 2) erliutert. Es soil eine Betonplatte Q 
■ durch vier hydranHsche Hebebocke a, von denen 
ieder durch eine elektrische Pumpe angetneben 

35 wird. gleichmaBig in die Hohe gehoben werden. 
Auf der Betonplatte stehen vier mit Wasser gefullte 
GefaBe b. die mittels Rohrleitung oder Schlauchen 
untereinander verbunden sind. In den Gef afien snnA 
Schwimmer c angeordnet, die mittels <fcr Hebel d 

40 und e einen elektrischeni Kwitakt g betatigen, der 
rait dem Pumpenmotor bzw. mit einem magnetisch 
cr^steuerten Ventil in Verbindung steht. Eilt ntin 
ein Hebebock gegeniiber den anderen vor und bebt 
sich infolgedessen die Last Q ungleichmaBig an, so 

45 senkt sich der Wasserspiegel in dfem betreflendten 
GefaB entsprechend ab und damit anch der 
Schwimmer. Der elektrische Kontakt, der mit dem 
Schwimmer in Verbindung steht, wird getrennt 
und der Stromkrds unterbrochen. Der Pumpen- 

50 motor ist ausgeschaJtet und der Hebebock aufier 



Betrieb. Der Motor der Pumpe setzt sich erst dann 
wieder in Bewegung, wenn die drei iibrjgen Hebe- 
bocke dieselbe Stellung wie der auBer Betrieb be- 
findliche Hebebock erreicht haben, d. h. bis der 
friihere Stand dts Wasserspiegels im GefaB wieder 55 
eingetreten ist. Der an dem Gestange angebrachte 
Kontakt hat sich nun wieder geschlossen, und der 
Hebebock bzw. der Pumpenmotor kommt wieder in 
Betrieb. Die zulassigenHohenunterschiede zwischen 
den dnzelnen Hebebocken konnen durch Stell- 60 
schrauben /f und » an dem Gdenkfe des Gestanges 
reguliert werden. 

Das mit d bezeichnete Gestange, welches an 
einem Ende mit dem Schwimmer verbunden isf, hat 
an dem anderen Ende ein langliches Auge k. An 65 
diesem Auge befindet sich obcn und unten je einc 
Stellschraubei undfc. Das Gestange ^ hat an einem 
Ende einen Bolzen /, welcher in das Auge* des 
Gestanges d greift. und am anderen Ende emen 
elektrischen Kontakt g. Nachdem der Schwimmer 70 
eingestellt ist. wird die StsUschraube A so weit auf 
den Bolzen k des Gestanges / eingestellt, bis der 
Kontakt geschlossen ist. Die Entferaung vott der 
Unterkante des Bolzens bis zur Stellschranbe t 
stellt man auf die Differenz ein, die man beim 75 
Heben der Last Q bis zur Trennung des. Kontaktes. 
zulassen will. Zu bemerken ist noch, daB das Ge- 
stange e so festgestellt wird, daB es in jeder Lage 
stehenbleibt. „ 

Falls die Hebebocke durch Handpumpen betatigt 80 
werden. kann statt des Motors eine Signallampe in 
den Stromkreis eingeschaJtet werden, die jeweils 
durch Aufleuchten bzw.Erloschen die eingetretenen 
Hohenunterschiede anzeigt. 

PATENTANSPROCHE: 

r. Anordnung zum gleichmaBigen Heben 
groBer Lasten mittels mehrerer unter der Last 
verteilter hydraulischer Hebebocke, gekenn- 90 
zeichnet durch ein System untereinander kam- 
raunizierender GefaBe, deren. mit Eintntt der 
Schraglage der Last geanderter Flussigkeits- 
stand den Antrieb des jedem GefaB zugeord- 
neten Hebebockes steuert. 95 

2 Anordnung nach Anspruch i, dadurch ge- 
kennzeichnet. dafi in die Steuerung em Leer- 
laufglied eingeschaltet ist, dessen Leerlauf- 
bereich veranderbar und der jeweils zuzulassen- 
den Schragstellung der Last anpaftbar 1st. 100 
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Beim Heben von schweren Lasten mittels hy- 
draulischer Hebebocke zeigt es sich immer wieder, 
daB die Bocke untereinander. z.B. mfolge un- 
<^leicherReibungswiderstande in denRohrleitungen, 

5 durch Schiefsteilen der Kolben. in den PreB- 
zylindern, ungleicbmaBiges Ansaugen der Wasser- 
mengen durch die Pumpen sowie dnrch Undichtig- 
keiten an dfen Hebebocken und Rohrleitungen, nicht 
gkichmaBig laufen. Infolgedessen karm sich 

10 Last schiefstellen, oder es konnen starke Ver- 
formungen und groBere Schaden eintreten gan-z 
abgesehen von- der hierdurch entstchenden Unf all- 

^^Um diese Schwierigkeiten zu vermeiden, schlagt 

15 die Erfindung eine Anordnung vor, durch die ein 
gleichmaBiges Heben der gesamten Last dadurch 
erreicht wird, daB der Antrieb der einzelnen Heber 
bocke gesteoert wird durch ein System unterein- 
ander komtnunizierender Gefafie, deren mit Eintntt 

ao der Schraglage der Last geanderter Flussigkeits- 
stand iiber geeignete Steuerorgane, z.B. uber 
Schwimmer, die einen ekktrischen Stromkreis 
steuern, dea Antrid>des jedem GefaB zugeordneten 
Hebebockes beeinflussen. Zweckmaflig ist es, um. 

25 ein Ansprechen der Steuerung auf genngfagige 
unschadliche Schragstellungen der Last zu ver- 
meiden. in die Steuerung ein Leerlaufghed emzu- 
schalten, dessei* Leerlaufbereich veranderbar mid 
der jeweils zuzulassenden Schr%stellung der Last 

30 anpaSbar ist. . 

Die Erfindung sci an Hand der Zeichnung 
(Abb 1 und 2) erlautert. Es soil eine Betonplatte Q 
durch vier hydrauHsche Hebebocke a, von denen 
ieder durch eine elektrische Pumpe angetneben 

35 wird. gleichmaBig in die Hohe gdioben werden. 
Auf der Betonplatte stehen vier mit Wasser gefiOlte 
GefaBe b. die mittels Rohrleitung oder Schlaachen 
untereinander verbunden sind. In den GefaBen sind 
Schwimmer c angeordnet, die mittels der Hebel d 

40 und e einen elektrisdieni Kontakt g betatigen, der 
mit dem Pumpenmotor bzw. mit einem magnetxsch 
o-esteuerten Ventil in Verbindung steht. Eilt nun 
ein Hebebock gegeniiber den anderen vor und hebt 
sich infolgedessen die Last Q ungleichmaBig an, so 
45 senkt sich der Wasserspiegel in dfem betrcffenden 
GefaB entsprechend ab und damit aach der 
Schwimmer. Der elektrische Kontakt, der mit dem 
Schwimmer in Verbindung steht, wird getrennt 
und der Stromkrds unterbrochen. Der Pumpen- 
50 motor ist ausgeschaltet und der Hebebock auBer 



Betrieb Der Motor der Pumpe setzt sich erst dann 
wieder in Bewegung, wenn die dreJ iibrigen Hebe- 
bocke dieselbe Stellung wie der aufier Betrieb be- 
findliche Hebebock erreicht haben, d. h. bis der 
friihere Stand <fes Wasserspiegels im Gefafi wieder 55 
eincetreten ist. Der am dem Gestange angebrachte 
Kontakt hat sich nun wieder geschlossen, und der 
Hebebock bzw. der Pumpenmotor kommt wieder in 
Betrieb Die zulassigenHohenunterschiede zwischen 
den einzelnen Hebebocken konnen durch Stell- 60 
schrauben/. und t an dem Gdenkfe des Gestanges 
rcguliert werden. 

Das mit d bezeichnete Gestange, welches an 
einem Endemitdem Schwimmer verbunden 1st. hat 
an dem aJideren Ende ein langliches Auge k. An 65 
diesem Auge befindet sich oben und unten je eine 
Stellschraube * und h. Das Gestange e hat an emem 
Ende einen Botzen/, welcher in das Auge des 
Gestanges d greift, und am anderen Eride cinen 
elektrischen Kontakt g. Nachdem der Schwimmer 70 
eingestellt ist, wird die Stellschraube h so weit auf 
den Bolzen k des Gestanges / eingestellt, bis der 
Kontakt geschlossen ist. Die Entfernung von der 
Unterkante des Bolzens bis zur Stellschraube t 
stellt man auf die Differenz ein, die man bcim 75 
Heben- der Last Q bis zur Trennung des. Kontaktes 
zulassen will. Zu bemerken ist noch, daB das Ge- . 
stange e so festgestellt wird. daB es in jeder Lage 
stehenbleibt. » 

Falls die Hebebocke durch Handpumpen betatigt 80 
werden. kann statt des Motors eine Signallampe m 
dfen Stromkreis eingeschaJtet werden, die jeweils 
durch Aufleuchten bzw.Erloschen die eingetretenen 
Hohenunterschiede anzeigt. 
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PATENTANSPBOCHE: 

1. Anordnung zum gleichmaBigen Heben 
CToBer Lasten mittels mehrerer unter der Last 
verteilter hydraulischer Hebebocke, gekenn- go 
zeichnet durch ein System untereinander kom- 
raunizierender GefaBe, deren mit Emtntt der 
Schraglage der Last geanderter Flussigkeits- 
stand den Antrieb des jedem GefaB zugeord- 
neten Hebebockes steuert. 95 

2. Anordnung nach Anspruch i, dadurdi ge- 
kenitzeichnet, daB in die Steuerung em Leer- 
laufglied eingeschaltet ist. dessen Leerlauf- 
berrich veranderbax und der jeweils zuzulassen- 
den Schragstellong der Last anpaBbar 1st. 
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